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1 DIE BEDIENUNGSANLEITUNG

Die Bedienungsanleitung beschreibt den gesamten Lebenszyklus des Gerates. Bewahren Sie diese Anleitung
so auf, dass sie fur jeden Benutzer gut zuganglich ist und jedem neuen Eigentimer des Gerates wieder zur
Verfligung steht.

A WARNUNG!

Die Bedienungsanleitung enthélt wichtige Informationen zur Sicherheit!
Das Nichtbeachten dieser Hinweise kann zu gefahrlichen Situationen fiihren.

* Die Bedienungsanleitung muss gelesen und verstanden werden.

Darstellungsmittel:

A GEFAHR!

Warnt vor einer unmittelbaren Gefahr!

® Bei Nichtbeachtung sind Tod oder schwere Verletzungen die Folge.

A WARNUNG!

Warnt vor einer moglicherweise gefahrlichen Situation!

® Bei Nichtbeachtung drohen schwere Verletzungen oder Tod.

A VORSICHT!

Warnt vor einer moéglichen Gefahrdung!

¢ Nichtbeachtung kann mittelschwere oder leichte Verletzungen zur Folge haben.

HINWEIS!
Warnt vor Sachschaden!

e Bei Nichtbeachtung kann das Gerat oder die Anlage beschadigt werden.

bezeichnet wichtige Zusatzinformationen, Tipps und Empfehlungen.

verweist auf Informationen in dieser Bedienungsanleitung oder in anderen Dokumentationen.

— markiert einen Arbeitsschritt, den Sie ausfiihren missen.
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2 BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Bei nicht bestimmungsgeméaBem Einsatz des Steuerkopfes IntelliTop 2.0 konnen Gefahren fiir Per-
sonen, Anlagen in der Umgebung und die Umwelt entstehen.

e Setzen Sie das Gerat nur bestimmungsgemas ein.

¢ Der Steuerkopf ist konzipiert flir den Einsatz als Ansteuerung pneumatisch betatigter Prozessventile und /
oder fur die Erfassung von deren Schaltzusténden.

e Fir den Einsatz sind die in den Vertragsdokumenten und der Bedienungsanleitung spezifizierten zulas-
sigen Daten, Betriebs- und Einsatzbedingungen zu beachten. Diese sind im Kapitel ,,6 Technische Daten*
beschrieben.

e Angesichts der Vielzahl von Einsatz- und Verwendungsféllen, muss vor dem Einbau geprift und erforder-
lichenfalls getestet werden, ob der Steuerkopf fiir den konkreten Einsatzfall geeignet ist. Wenden Sie sich
bei Unklarheiten an lhren Pentair-Sidmo-Ansprechpartner.

e Das Gerat nur in Verbindung mit von Pentair Sidmo empfohlenen bzw. zugelassenen Fremdgeraten und
-komponenten einsetzen.

e Figenmachtige Umbauten und Verdnderungen am Steuerkopf sind aus Sicherheitsgriinden verboten.

e Voraussetzungen fiir den sicheren und einwandfreien Betrieb sind sachgemaBer Transport, sachgemaBe
Lagerung und Installation sowie sorgféltige Bedienung und Instandhaltung.

¢ \erwenden Sie flir den Anschluss des Steuerkopfes Leitungsinstallationen, die keine unzuldssigen mecha-
nischen Belastungen verursachen.

¢ Gerate ohne separates Ex-Typschild durfen nicht im explosionsgeféhrdeten Bereich eingesetzt werden!

Ausfuhrbeschrankungen

Beachten Sie bei der Ausfuhr des Systems/Geréates gegebenenfalls bestehende Beschrankungen.
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3 GRUNDLEGENDE SICHERHEITSHINWEISE

Diese Sicherheitshinweise berlcksichtigen keine

e Zufalligkeiten und Ereignisse, die bei Montage, Betrieb und Wartung der Geréate auftreten kénnen,

e ortsbezogenen Sicherheitsbestimmungen fiir deren Einhaltung, auch in Bezug auf das Montagepersonal,
der Betreiber verantwortlich ist.

A GEFAHR!

Explosionsgefahr in Ex-Atmosphare (nur im Storfall, da Zone 2)!
* Das Offnen der Haube bzw. des Geh&uses unter Ex-Atmosphare ist nur im spannungslosen Zustand zul&ssig!

* Gehdause durch Verplombung oder optional durch Kunststoffschneidschrauben (Durchmesser 3 mm,
Lange ca. 10 mm; z. B. Ejot PT Schraube K 30 x 10) gegen werkzeugloses Offnen sichern!

e Das Betéatigen der DIP-Schalter auf der Platine, die Nutzung der Service-Schnittstelle und der Teach-
Tasten ist unter Ex-Atmosphare nicht zulassig!

e Staubschichten auf dem Gehause dirfen 5 mm nicht Uberschreiten! Es sind Flusen, leitfahige und nicht-
leitfahige Staube zuldssig. Das Innere des Gehaduses darf nicht verschmutzt sein!

e Beim Abwischen des Steuerkopfes im Ex-Bereich zur Vermeidung elektrostatischer Aufladungen ein feuchtes
oder antistatisches Tuch verwenden!

e Nur Kabel und Kabelverschraubungen verwenden, die flr den jeweiligen Einsatzbereich zugelassen und
entsprechend der jeweiligen Bedienungsanleitung verschraubt sind!

e Alle nicht benétigten Offnungen mit Ex-zugelassenen Verschlussschrauben/-stopfen verschlieBen!

A WARNUNG!

Gefahr durch elektrische Spannung!

e \Vor Eingriffen ins System (auBer Teach-Vorgang in Nicht-Ex-Atmosphére) die Spannung abschalten, vor
Wiedereinschalten sichern!

¢ Die geltenden Unfallverhitungs- und Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Gerate beachten!

Gefahr durch hohen Druck!

e Vor dem Lésen von Leitungen und Ventilen den Druck abschalten und Leitungen entliften.

Allgemeine Gefahrensituationen.
Zum Schutz vor Verletzungen ist zu beachten:
¢ Dass die Anlage nicht unbeabsichtigt betétigt werden kann.

¢ |nstallations- und Instandhaltungsarbeiten sowie Bedienhandlungen dtirfen nur von autorisiertem,
qualifiziertem Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug ausgefiihrt werden.

o Am Gerat keine unzulassigen inneren und duBeren Veranderungen vornehmen!

® Nach einer Unterbrechung der elektrischen oder pneumatischen Versorgung ist ein definierter oder kon-
trollierter Wiederanlauf des Prozesses zu gewéhrleisten.

e Das Gerat darf nur in einwandfreiem Zustand und unter Beachtung der Bedienungsanleitung eingebaut
und betrieben werden.

e Fir die Einsatzplanung und den Betrieb des Gerdtes missen die allgemeinen Regeln der Technik einge-
halten werden

11
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HINWEIS!

Elektrostatisch gefédhrdete Bauelemente / Baugruppen!

e Das Gerat enthalt elektronische Bauelemente, die gegen elektrostatische Entladung (ESD) empfindlich
reagieren. Berlihrung mit elektrostatisch aufgeladenen Personen oder Gegenstanden kdnnen diese Baue-
lemente geféhrden. Im schlimmsten Fall werden sie sofort zerstort oder fallen nach der Inbetriebnahme aus.

e Beachten Sie die Anforderungen nach DIN EN 61340-5-1, um die Mdglichkeit eines Schadens durch
schlagartige elektrostatische Entladung zu minimieren bzw. zu vermeiden!

e Achten Sie ebenso darauf, dass Sie elektronische Bauelemente nicht bei anliegender Versorgungsspannung
berthren!

HINWEIS!

Gefahr von Sachschaden

¢ \lermeiden Sie den Anschluss mechanisch starrer Anschlussteile, da insbesonders bei langeren Hebelarmen
Drehmomente erzeugt werden kdnnen, die den Steuerkopf beschadigen.

¢ In die Medienanschliisse des Systems keine Flissigkeiten und keine aggressiven oder brennbaren Medien
einspeisen!

e Gehause nicht mechanisch belasten (z.B. durch Ablage von Gegenstédnden oder als Trittstufe).

e Keine unzuldssigen auBerlichen Verdnderungen an den Gerdtegehdusen vornehmen. Gehauseteile und
Schrauben nicht lackieren.

¢ Reinigen Sie den sicher geschlossenen Steuerkopf nur mit materialvertraglichen Reinigungsmitteln und
spulen Sie griindlich mit klarem Wasser nach.
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4 ALLGEMEINE HINWEISE

4.1 Kontaktadresse

Uberzeugen Sie sich unmittelbar nach Erhalt der Sendung, dass der Inhalt nicht beschadigt ist und in Art
und Umfang mit dem Lieferschein bzw. der Packliste Gbereinstimmt.
Bei Unstimmigkeiten wenden Sie sich bitte umgehend an uns.

Kontaktadresse:
Pentair Sidmo GmbH
IndustriestraBe 7
D-73469 Riesburg
T: +49 (0)9081 803 -0
F: +49 (0)9081 803 - 158
E: eMail: info@suedmo.de

Website: www.suedmo.com

4.2 Gewahrleistung

Wir verweisen hierzu auf unsere allgemeinen Verkaufs- und Geschéftsbedingungen.
Voraussetzung flr die Gewahrleistung ist der bestimmungsgemaBe Gebrauch des Steuerkopfes unter
Beachtung der spezifizierten Einsatzbedingungen.

Die Gewahrleistung erstreckt sich nur auf die Fehlerfreiheit des Steuerkopfes IntelliTop 2.0 und seiner
Bauteile.

Fur Folgeschaden jeglicher Art, die durch Ausfall oder Fehlfunktion des Gerates entstehen kénnten,
wird keine Haftung tbernommen.

4.3 Informationen im Internet

Bedienungsanleitungen und Datenblatter zum IntelliTop 2.0 finden Sie im Internet unter:

13
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5 SYSTEMBESCHREIBUNG

5.1 Vorgesehener Einsatzbereich

Der Steuerkopf IntelliTop 2.0 ist konzipiert flir den Einsatz als Ansteuerung pneumatisch betatigter Prozess-
ventile und / oder flr die Erfassung von deren Schaltzusténden.

5.2 Allgemeine Beschreibung
Der Steuerkopf IntelliTop 2.0 dient der Ansteuerung von pneumatisch betatigten Prozessventilen. Dazu ist er
mit bis zu drei Magnetventilen (V1 ... V3) ausgestattet.

Zur Erfassung der Prozessventilschaltstellungen und deren Riickmeldung an eine Ubergeordnete Steuerung
ist der Steuerkopf mit einem bertihrungslosen Wegmesssystem ausgestattet, welches mit 3 einstellbaren
diskreten Rickmeldesignalen arbeitet (Teach-Funktion).

Steuerkopf und Prozessventil sind durch einen Adapter miteinander verbunden. So entsteht ein integriertes,
kompaktes und dezentrales System aus Rickmeldung, Ansteuerung und Ventilfunktion. Daraus resultieren
gegeniber zentralen L&sungen mit Ventilinseln folgende Vorteile:

e geringerer Installationsaufwand
e einfache Inbetriebnahme

e kiirzere Schaltzeiten und geringerer Luftverbrauch auf Grund kirzerer Wege zwischen Pilotventilen und
Prozessventil. Als Pilotventile dienen die bis zu 3 Magnetventile im Steuerkopf.

Es sind verschiedene pneumatische und elektrische Anschlussvarianten verfiigbar.
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Systembeschreibung

5.3 Aufbau und Fluidik

5.31

Aufbau des Steuerkopfes (1 bis 3 Magnetventile)

Elektronikmodul mit
Anschlussklemmen,
Service-Schnittstelle
und Teach-Tasten
(Ruckseite)

Magnetventil V3 *)

Kabelver-
schraubungen
(Rickseite)

Verplombungsnase

am Gehé&useunterteil;
(zur Sicherung der Haube
mittels Verplombung
oder Kunststoffschneid-
schrauben)

==

3R

2 Sicherungsschrauben
(Ansatzschrauben Mb);
keine Dichtungsfunktion,
sondern Sicherung gegen
Abziehen vom Aufnahmeflansch

2M3 an

Top-LED (Wegmesssystem
mit LED's flr verschiedene
Farben)

Magnetventil V1 *)

Magnetventil V2 *)

mechanische Handbe-
tatigung (roter Hebel)

Drosselschraube(n) fir P
und R (2 je Magnetventil)

Befestigungsnut (3x)

Versorgungsdruckan-
schluss (1/P)

Magnetventil V1 (2/A1)
Magnetventil V2 (2/A2)

Magnetventil V3 (2/A3)

Arbeitsénschl[]sse
(2/A1...3)

Abluftanschluss (3/R)
(Schalldampfer im Abluft-
anschluss (3/R) nicht
dargestellt)

Bild 1:

Aufbau Steuerkopf IntelliTop 2.0 (mit 3 Magnetventilen)

*) Ist eines der Magnetventile nicht vorhanden, ist der Anschluss mit einer Abdeckplatte dicht ver-

schlossen. Steuerkopfversionen ohne Magnetventile (d.h. ,,Riickmelder*) besitzen keinerlei pneumatische

Anschlisse am Gehause, vergleiche

18.

Bild 2“ und Kapitel ,,5.3.4 Anzahl der Magnetventile“ auf Seite

ae Nachristung spezieller Abdeckplatten ist in Kapitel ,9.2.2 Nachristmdglichkeit im Fall von intensiver

AuBenreinigung“ auf Seite 41 beschrieben.
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5.3.2 Aufbau des Steuerkopfes (Rluckmelder)

Elektronikmodul mit
Anschlussklemmen,
Service-Schnittstelle
und Teach-Tasten
(T1 bis T3)

Kabelver- <>
schraubung

2 Sicherungsschrauben
(Ansatzschrauben M5);
keine Dichtungsfunktion,
sondern Sicherung gegen
Abziehen vom Aufnahmeflansch

Top-LED (Wegmess-
system mit LED's fur
verschiedene Farben)

Uberdruckventil
(Ruckseite)

Verplombungsnase

am Gehéuseunterteil;
(zur Sicherung der
Haube mittels Ver-
plombung oder Kunst-
stoffschneidschrauben)

Befestigungsnut (3x)

Kabelverschraubung

Bild 2: Aufbau eines Rickmelders (IntelliTop 2.0 ohne Magnetventile)
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5.3.3 Fluidschaltplane - Beispiele

Nachfolgende Fluidschaltpléne zeigen die interne pneumatische Verschaltung der Magnetventile des Steu-
erkopfes mit dem zu steuernden Prozessventil.

Variante mit 3 Magnetventilen - z.B. fir Doppelsitzventile:

mit Drosselmdéglichkeit jedes Magnetventils (vgl. ,,Bild 7 auf Seite 28)

2/A3

Pf H
R

RS

2/A2

Prozess-
ventil

% i 2/A2
R

o3 E

2/A1

% u 2IA1

©

1/P

Bild 3: Fluidschaltplan (Variante: 3 Magnetventile)
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Variante mit 2 Magnetventilen - z.B. flir doppeltwirkende Stellantriebe:

- mit Drosselmdglichkeit jedes Magnetventils (vgl. ,,Bild 7* auf Seite 28)
- fur Sicherheitsstellung: Magnetventil 1: als NC-Ventil, Magnetventil 2 als NO-Ventil
- vergleiche auch Kapitel ,,16 Ausfihrung fir [twirken tellantriebe® auf Seit

2/ A2
3/R P (NO)
2/A2

7~

1.

Prozessventil

;Pé 0| | 2/A1

Bild 4: Fluidschaltplan (Ausfihrung flr doppeltwirkende Stellantriebe: 2 Magnetventile, NC* + NO**)

5.3.4 Anzahl der Magnetventile

Je nach Anzahl der Magnetventile im Steuerkopf kann der Steuerkopf verschiedene Prozessventile
ansteuern (einfachwirkende und doppeltwirkende Ventilantriebe, sowie Doppelsitz- und Mehrstellungs-
ventile) oder ohne Magnetventile als bloBer Riickmelder fungieren:

Anzahl der Magnetventile

Verwendungsart V1.3
Ruckmelder 0
Steuerkopf fiir einfach wirkende Stellantriebe 1 (NC*)
Steuerkopf fir Stellantriebe mit 2 Antriebskammern 2 (2 x NC¥

(beide Antriebskammern stromlos entliiftet)

Steuerkopf fir Doppelsitzventile mit integrierter Anliftung beider Ventilsitze | 3 (3 x NC¥)

Steuerkopf fur doppeltwirkende Stellantriebe (mit Ruhestellung) 2 (1 XxNC* + 1 x NO™)

Details zur Ausfiihrung fir doppeltwirkende Stellantriebe (1 Magnetventil NC*, 1 Magnetventil NO**) - siehe
Kapitel ,,16 Ausfihrung flr doppeltwirkende Stellantriebe” auf Seite 91.

5.3.5 Pneumatische Schnittstellen

e Zu- und Abluftanschlisse (1/P, 3/R): G1/4
Arbeitsanschliisse (2/A1...A3): G 1/8

e Integrierte Ruickschlagventile im Abluftkanal der Magnetventile

*

NC = 3/2-Wege-Ventil; in Ruhestellung geschlossen, Ausgang A entlastet
** NO = 3/2-Wege-Ventil; in Ruhestellung gedffnet, Ausgang A druckbeaufschlagt
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e Ansteuerung von Anschluss 2/A1 (Magnetventil 1; Haupthub des Prozessventiles) Uber von auBen zugang-
liche magnetische Handbetatigung mittels Handbetéatigungs-Tool (bei der Ausfiihrung flir doppeltwirkende
Stellantriebe werden mit dem Handbetatigungs-Tool beide Magnetventile gleichzeitig angesteuert).

e Spezieller Schalldampfer mit hoher Durchflussleistung am Anschluss 3/R bereits montiert.

* Der Innenraum des Gehauses ist vor zu hohem Uberdruck, beispielsweise infolge von Leckagen, durch ein
Uberdruckventil mit Ausgang in den gemeinsamen Abluftanschluss 3/R geschitzt.

54 Spezielle Funktionen / Optionen

5.41 wintelli Pulse Flush” (IPF)

Diese Funktion — implementiert ab Firmware C.08.00 — ermdglicht eine besonders wirksame und chemikalien-
sparende Reinigung von Prozessventilen mit Taktfunktion. Die Gesamtdauer des Reinigungsprozesses wird
durch die SPS gesteuert, die direkte Taktungssteuerung erfolgt jedoch zeitsparend Uber den Steuerkopf per
Magnetventil V2 bzw. V3.

Die IPF-Funktion ist nur im Automatikmodus mdglich. Sie muss erst aktiviert werden — siehe untenstehende
Tabelle (Werkseinstellung: inaktiv).

Wahrend der Reinigungsprozess mit Intelli Pulse Flush lauft, wird dies Uber die Top-LED angezeigt (IPF V2
wie Rickmeldung von S3, IPF V3 wie Rickmeldung von S4).

Beim Start des Reinigungsprozesses muss das Prozessventil geschlossen sein. Die Positionen S1 und S3
mussen vorher geteacht worden sein (flr IPF V3 mindestens S1) — falls noch nicht geteacht wurde, werden
V2 bzw. V3 entsprechend SPS-Signal angesteuert.

Bei Beendigung des Reinigungsprozesses durch die SPS wird der angefangene Reinigungszyklus durch
den Steuerkopf zu Ende gefahren.

Wahrend des laufenden Reinigungsprozesses darf kein weiteres Magnetventil angesteuert werden.

(Bei zwischenzeitlichem Wechsel in einen anderen Betriebs-/Einstellmodus (Handbetrieb/ Feedback Field
Mode/ ,Device Function“-Modus) wird die Taktfunktion flir den Reinigungsprozess unterbrochen.)

Tabelle zur Anzeige / Auswahl / Aktivierung der IPF-Funktion:
Vor der Auswahl der IPF-Funktion ist der Modus ,,Device Function® zu aktivieren.

Die Aktivierung/Auswahl der IPF-Funktion (IPF V2 und/oder IPF V3) erfolgt entweder direkt am Steuerkopf
oder Uber die Service-Schnittstelle per PC-Software bzw. bei I0-Link-Geraten auch durch azyklischen
Datenzugriff Gber IO-Link oder mittels ,,Blrkert Communicator” — siehe Kapitel ,14.4 10-Link-Master / Kom-
munikation / Konfiguration“ auf Seite 81.

Die Aktivierung/Auswahl der IPF-Funktion I8st nicht den Reinigungsprozess selbst aus, dieser wird von der
SPS ausgel6st.

Hinweis zur automatischen Riickkehr in den Automatikmodus!

Im ,,Device Function“-Modus und bei der Wahl der IPF-Funktion gilt stets: Wird jeweils innerhalb von
ca. 10 s keine weitere gliltige Auswahl getroffen, kehrt das Programm in den Automatikmodus zurtick.

In der nachfolgenden Ubersicht werden in Kurzform die Bedienungsschritte fiir den Eintritt in den Modus
»Device Function®, welcher die Auswahl-Menus der IPF-Funktionen beinhaltet, aufgeflihrt.
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Teach-Tasten | Modus ,,Device Function®
T1+T2+T3 Eintritt in den Modus ,,Device Function“ (vgl. auch Kapitel ,,6.9“ auf Seite 32)
gleichzeitig | A\ eige durch Blinkmuster / Farbe: 500 ms ROT / 500 ms GRUN (abwechselnd)

fur>25s

Durch Driicken weiterer Tasten/Tastenkombinationen im Modus ,,Device Function®
kénnen nachfolgend beschriebene Menis der IPF-Funktionen ausgewéhlt und deren
aktuelle Einstellungen veréndert werden:

Teach-Tasten | Auswahl der IPF-Funktionen / Device Reset

T2 Eintritt ins MenU IPF V2 ,Untere Taktfunktion“

fur>25s Details zur Anzeige der aktuellen Einstellungen und Anderung der Auswahl
—siehe ,Tab. 2

T3 Eintritt ins MenU IPF V3 ,,Obere Taktfunktion“

fur>2,5s Details zur Anzeige der aktuellen Einstellungen und Anderung der Auswahl
- siehe ,Tab. 3“

T2+T3 Eintritt ins MenU IPF V2 + IPF V3

gleichzeitig sUntere Taktfunktion“ + ,Obere Taktfunktion®

fir>2,5s

Details zur Anzeige der aktuellen Einstellungen und Anderung der Auswahl
- siehe ,Tab. 4"

T1+4T2+T3 Ricksetzen des Gerates (Device Reset) — vgl. Kapitel ,,6.9“ auf Seite 32

](::)"I?i:hzzzit;g Anzeige durch Blinkmuster / Farbe: 250 ms EIN (in Fehlerfarbe) /
u ’ 250 ms AUS (abwechselnd)

Tab. 1: Eintritt in den Modus ,,Device Function“/ Funktionen im Modus ,, Device Function®

Menii IPF V2 ,,Untere Taktfunktion“

Anzeige der aktuellen IPF V2-Auswahl*) durch Blinkmuster / Farbe:
IPF V2 fir D620, D365it*) 125 ms in S2-Farbe / 875 ms Pause
IPF V2 fir D600, Secure*) 125 ms in S1-Farbe / 875 ms Pause
IPF V2 - individuelle Verzégerungszeiteinstellung (nur per PC-Software bzw. 10-Link)
125 ms in S2-Farbe / 125 ms in S1-Farbe / 750 ms Pause
IPF V2 inaktiv 125 ms in Fehlerfarbe / 875 ms Pause

Durch Driicken einer weiteren Taste konnen die aktuellen Einstellungen verandert werden:

Auswahl durch | Anderung der aktuellen IPF V2-Auswabhl *)

Teach-Taste Anzeige der folgenden Auswahl / Aktivierung oder die Deaktivierung durch:
3 x kurzes Bestatigungsblinken in jeweiliger Farbe (S2 oder S1 oder Fehler),
danach sofortige Riickkehr in den Automatikmodus

T2 (>2,55) Auswahl/Aktivierung von IPF V2 fir D620, D365it (Farbe S2)
T3(>2,559) Auswahl/Aktivierung von IPF V2 fiir D600, Secure (Farbe S1)
T1(>2,55) Deaktivierung von IPF V2 (Fehlerfarbe)

Tab. 2:  Menu IPF V2 - Anzeigen / Teach-Tastenfunktionen

*)  IPF V2 ,Untere Taktfunktion“ — Standardeinstellung IPF V3 ,Obere Taktfunktion“ — Werkseinstellung:
bei Aktivierung der IPF-Funktion mittels Teach-Tasten:

Verzégerung fiir D620, D365it: 70 ms Verzégerung mit oberer Takthubabfrage: 700 ms

Verzégerung fiir D600, Secure: | 350 ms Verzégerung ohne obere Takthubabfrage: | 800 ms
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Menii IPF V3 ,,Obere Taktfunktion*

Anzeige der aktuellen IPF V3-Auswahl*) durch Blinkmuster / Farbe:
IPF V3 aktiv *) 125 ms in S2-Farbe / 875 ms Pause
IPF V3 inaktiv 125 ms in Fehlerfarbe / 875 ms Pause

Durch Driicken einer weiteren Taste kdnnen die aktuellen Einstellungen verandert werden:

Auswahl durch | Anderung der aktuellen IPF V3-Auswabhl *)

Teach-Taste Anzeige der folgenden Auswahl / (De-)Aktivierung durch:
3 x kurzes Bestéatigungsblinken in jeweiliger Farbe (S2 oder Fehler),
danach sofortige Ruckkehr in den Automatikmodus

T2(>2,55) Auswahl/Aktivierung von IPF V3 (Farbe S2)
T1(>2,55) Deaktivierung von IPF V3 (Fehlerfarbe)
Tab. 3:  Menl IPF V3 — Anzeigen / Teach-Tastenfunktionen

Menii IPF V2 + IPF V3 ,,Untere Taktfunktion* + ,,Obere Taktfunktion“
Anzeige des Eintritts in dieses Auswahlmenii durch Blinkmuster / Farbe:
500 ms in S2-Farbe / 500 ms Pause
Durch Driicken einer weiteren Taste konnen die aktuellen Einstellungen verandert werden:

Auswahl durch | Anderung der aktuellen Auswahl von IPF V2 + IPF V3 *)

Teach-Taste Anzeige der folgenden Auswahl / (De-)Aktivierung durch:
3 x kurzes Bestatigungsblinken in jeweiliger Farbe (S2 oder S1 oder Fehler),
danach sofortige Riickkehr in den Automatikmodus

T2(>2,55) Auswahl/Aktivierung von IPF V3 + IPF V2 fiir D620, D365it (Farbe S2)
T3(>2,55) Auswahl/Aktivierung von IPF V3 + IPF V2 fiir D600, Secure (Farbe S1)
T1(>2,55) Deaktivierung von IPF V3 + IPF V2 (Fehlerfarbe)

Tab. 4:  Meni IPF V2+V3 - Anzeigen / Teach-Tastenfunktionen

Aktivierung von Intelli Pulse Flush (IPF V2 und IPF V3) mittels PC-Software:

Die Aktivierung/Auswahl der ,Intelli-Pulse-Flush“-Funktion sowie die mégliche Anderung von Vor- und Werksein-
stellungen (siehe FuBnote *) ) mittels PC-Software ist in der ,,Bedienungsanleitung fliir PC-Software” detailliert
beschrieben (gilt fur die Ausfiihrungen 24 V DC, AS-i, DeviceNet, 120 V AC).

Fur 10-Link-Geréate gilt: azyklischer Datenzugriff (Index 0x2CO0A) Uber IO-Link oder Gber den ,,Blrkert Commu-
nicator” (Details siehe Kapitel ,,14.4 10-Link-Master / Kommunikation / Konfiguration“ auf Seite 81).

¥ IPF V2 ,Untere Taktfunktion“ — Standardeinstellung IPF V3 ,,Obere Taktfunktion“ — Werkseinstellung:
bei Aktivierung der IPF-Funktion mittels Teach-Tasten:

Verzégerung flir D620, D365it: 70 ms Verzégerung mit oberer Takthubabfrage: 700 ms
Verzégerung flir D600, Secure: | 350 ms Verzégerung ohne obere Takthubabfrage: | 800 ms
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5.4.2 Handbetatigung

Der Steuerkopf stellt standardméBig zur Verfligung:

® magnetische Handbetétigung fir das Magnetventil V1 (Uber magnetisches Handbet&tigungs-Tool):
von auBen leicht zuganglich; auf Basis codierter Magnetfelder; schaltet das Magnetventil (Anschluss 2/A1)
sowie

e mechanische Handbetétigung:
nur bei gedffneter Haube zuganglich; an jedem vorhandenen Magnetventil (siehe ,,Bild 7* auf Seite 28).

Die magnetische Handbetatigung (fur 2/A1 bzw. V1) hat folgende Vorteile:

* kein Offnen des Steuerkopfes erforderlich

» einfaches Betatigungswerkzeug zum Offnen/SchlieBen von Magnetventil V1 (Haupthub) - hilfreich fiir
Service-/Wartungsarbeiten am Prozessventil (V2 und V3 werden dabei zeitgleich ausgeschaltet;
bei der Ausfiihrung fur doppeltwirkende Stellantriebe werden mit dem magnetischen Handbetatigungs-
Tool beide Magnetventile V1, V2 gleichzeitig angesteuert)

¢ Anzeige des Status ,aktivierte Handbetéatigung“ = Servicemodus mittels Top-LED

(siehe Kapitel ,,18 Top-LED / Farbzuordnungen® und ,,19 Servicemodus / Handbetatigung*)

Die magnetische Handbetéatigung ist nur im Automatikbetrieb anwendbar, im Manuellbetrieb kann V1
@ nicht mittels magnetischem Handbetatigungs-Tool geschaltet werden.

Detaillierte Beschreibung der Handbetatigung - siehe Kapitel ,,19 Servicemodus / Handbetatigung®.

5.4.3 Wegmesssystem

Die Schaltstellungen der Prozessventile werden durch Riickmeldesignale des bertihrungslosen Wegmess-
systems an die Steuerung riickgemeldet.

Durch eine einfache Adaption an den Antrieb des Prozessventils wird die Verbindung zum Steuerkopf geschaffen.
Details sind in den Kapiteln ,,6.7 Daten Wegmesssystem® und ,17 Wegmesssystem* beschrieben.

5.4.4 Sonstige Merkmale

e Zentrale optische Stellungsanzeige (Top-LED) zur Darstellung der Prozessventilschaltstellungen:
Positionen und Statusinformationen werden mittels 3 Signalfarben angezeigt.
Die Zuordnung der LED-Farben und des ,Blinkmusters“, welches die Art des Fehlers anzeigt, sind in

Kapitel ,18 Top-LED / Farbzuordnungen® beschrieben.

¢ Einfache Adaption des Steuerkopfes (des Wegmesssystems) auf die Prozessventil-Kolbenstange (Kap. ,,7%).

¢ Einfaches Justieren des Wegmesssystems durch 3 Teach-Tasten auf dem Elektronikmodul - entweder
manuell (direkt mitels der Teach-Tasten T1 .. T3) oder automatisch (mittels Autotune-Funktion) - siehe

Kapitel ,17 Wegmesssystem* auf Seite 92.

¢ Drosselmoglichkeit der Pilotventile (Magnetventile) zur individuellen Einstellung der Ein- und Ausfahrge-
schwindigkeiten der Prozessventile bzw. zur individuellen Einstellung des Durchflusses der Arbeitsanschliisse
- ,Bild 6.

¢ Energieeffizientere Magnetventilansteuerung durch Absenkung des Haltestromes im Dauerbetrieb.

¢ Verschiedene pneumatische sowie elektrische Anschluss- bzw. Kommunikationsmdglichkeiten
(24 V DC, AS-Interface, DeviceNet, 120 V AC, |0-Link).
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6 TECHNISCHE DATEN

6.1 Betriebsbedingungen

A GEFAHR!

Explosionsgefahr bei Einsatz unter Ex-Atmosphére (nur im Stérfall, da Zone 2)!

¢ Im explosionsgeféahrdeten Bereich nur Gerate einsetzen, die fir diesen Bereich zugelassen sind. Diese
Geréte sind durch ein separates Ex-Typschild gekennzeichnet. Fir den Einsatz die Angaben auf dem
separaten Ex-Typschild und die Ex-Zusatzanleitung beachten!

e Hinweise zum Betrieb des Gerétes in Ex-Atmosphére in ,,3 Grundlegende Sicherheitshinweise*

beachten!

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei Uberhitzung des Steuerkopfes.

Bei Uberschreitung des zulédssigen Temperaturbereiches, kénnen Personen, Gerat und Umgebung
gefahrdet werden.

e Setzen Sie das Gerat keiner mechanischen und thermischen Beanspruchung aus, die die in der Bedie-
nungsanleitung beschriebenen Grenzen Uberschreitet.

Umgebungstemperatur: Standardversion: -10 ... +55°C
Ex-Atmosphére (Zone 2):  +5 ... +55 °C

Schutzart: Standardversion:
IP65 / IP67 nach EN 60529
(nur bei korrekt angeschlossenen Kabeln, Steckern, Buchsen und korrekt
ver-schlossener Haube, sowie korrekt ausgeflihrter Adaption auf das
Prozessventil)

IP69K nach IEC 40050-9

(Gehausedichtheit bei angeschlossener Abluftleitung anstelle des
Schalldampfers und ideal verschlossenen Kabelverschraubungen durch
IP69K-Standardtest bestatigt)

Version fiir den Einsatz in Ex-Atmosphére (Zone 2):
IP64 nach EN 60529 und Anforderungen EN 60079-0: 2009
(nur bei korrekt angeschlossenen Kabeln, Steckern, Buchsen und korrekt
ver-schlossener Haube, sowie korrekt ausgefihrter Adaption auf das
Prozessventil)

6.2 Konformitat / Normen

Der Steuerkopf IntelliTop 2.0 ist konform zu den EU-Richtlinien entsprechend der EU-Konformitatserklarung.

Die angewandten Normen, mit welchen die Konformitét zu den Richtlinien nachgewiesen wird, sind in der
EU-Konformitatserklarung nachzulesen.
Diese kann bei Pentair Stidmo angefordert werden (siehe ,4.1 Kontaktadresse®).
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6.3

Typschildangaben

Die Angaben auf dem Typschild zeigen die fir den jeweiligen Steuerkopf geltenden technischen Daten und
Zulassungen an. Die auf dem Typschild (Beispiel) ersichtlichen Symbole bedeuten:

Typschild
. PENTAIR SUDMO INTELLITOP 2.0
Zeile 1 2
Zeile 2 o DevNet MV3 02A P25 - 8 bar
Zeile 3 g IT 3G Ex nA IIC T4 Gc X Tamb + 55°C
. O TII 3D Ex tc IIIC T=135°C Dc X IPBS5/67
Zeile 4 Q)
c
.6 "
Seile 5 g 00366058 S/N 1000
eile c € =
W13AL
Zeile 6 ID 2307193
Zeile 1 Geréatebezeichnung
Zeile 2 Versorgungsspannung oder Kommunikationsart (24 V DC, AS-i, DevNet, 120 V DC) /
Anzahl der Magnetventile (MV):
MVO = kein MV (Magnetventil);
MV1 =1 MV, einfachwirkend;
MV2 = 2 MV, nicht doppeltwirkend;
MV3 =3 MV;
MVD = 2 MV, doppeltwirkend)
Druckbereich
Zeile 3 evtl. Angaben geméaB ATEX (Gas) / Umgebungstemperatur (Tamb)
Zeile 4 evtl. Angaben geméaB ATEX (Staub) / Angaben zur Schutzart (IP)
Zeile 5 Zusatz-ID-Nummer / Seriennummer S/N
Zeile 6 ID-Nummer (Pentair Sidmo) / Herstellerangaben

weitere Symbole und Angaben auf dem Typschild kennzeichnen spezielle Zulassungen
bzw. diesbezlgliche und Angaben fiir dieses Gerat

Weitere mogliche Symbole auf dem Typschild oder auf einem Zusatzschild:

q3

Gerat konform zu européischen Normen gemaB EU-Konformitatserklarung

Zulassung entsprechend ATEX-Richtlinien

pppppppp

FM-Zulassung fur explosionsgeschiitzte Gerate

UL- Zulassung fur USA und Kanada
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Details zu den Richtlinien:

ATEX-Richtlinie 2014/34/EU

Zindschutzart: Gas ATEX-Kategorie 3G ExnAIlIC T4 Gec X @
Staub ATEX-Kategorie 3D  Ex tc IlIC T135°C Dc X

FM - Factory Mutual

NI/I/2/ABCD/T5; +5°C < Ta < 55°C IP64

(Kabel und Kabelverschraubungen sind nicht Teil der FM-Zulassung und ArpPROVED
werden daher werksseitig nicht bestiickt.)

¢ UL us - Underwriters Laboratories (Kanada und USA)
UL 61010-1 AND CSA C22.2 NO. 61010-1

G@US
Einschrankungen: Einsatzbereich: 0 bis +55°C, LISTED
Nutzung im Innenbereich (indoor use),

Spannungsversorgung mit Class-2-Netzteil

6.4 Zusatzschilder

Zusatzschilder weisen auf zusétzliche Zulassungen und besondere Einsatzbedingungen hin.

Warnschild fiir Einsatz des Gerates im Ex-Bereich

_ Ex nA IIC T4 Gc X Tamb +55°C @

Zeile 1 Ex tc IIIC T 135°C Dc X

Zeile 2 WARNING — POTENTIAL ELECTROSTATIC CHARGING
Zeile 3 HAZARD - SEE INSTRUCTIONS

Zeile 4

Zeile 1 Angaben gemaB ATEX-Richtlinie (Gas) / Umgebungstemperatur
Zeile 2 Angaben gemaB ATEX-Richtlinie (Staub) / Angaben zur Schutzart
Zeile 3 WARNING - POTENTIAL ELECTROSTATIC CHARGING

Zeile 4 HAZARD - SEE INSTRUCTIONS

(Warnung - Potentielle elektrostatische Aufladung / Geféhrdung - siehe Anleitung)

Zusatzschild fiir Gerate mit UL-Zulassung

UL-Label mit UL-File-Nummer c us

Hinweis auf Netzteilverwendung nach NEC Class 2 NEC (lass 2 only é:.’so:s:?s

zuldssige Versorgungsspannung Supply voltage: 11...25V ==
DVN

PENTAIR SUEDMO
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6.5 Mechanische Daten

@ 106,7

d i
~C 15 @0 el B :
/ | © 0 I-O_ B 1

o| °Rw™ ’

[oe) -
49,3 137
77

Sicherung der Haube —— M16x1,5 (2x)

durch Plombe (max @2) .ﬁ

oder optional durch
Kunststoffschneid- <
schrauben *) -
®

)

N~

wn

7,4 G1/4 (2x)

G1/8 (3x)

Bild 5: MaBzeichnung (fir Varianten mit 1 bis 3 Magnetventilen)

*) Kunststoffschneidschrauben:
Durchmesser 3 mm, L&nge ca. 10 mm; z. B. Ejot PT Schraube K 30 x 10;
max. Anzugsdrehmoment 0,4 Nm
(nach komplettem Einschrauben die Schraube wieder um einen halben Gewindegang I6sen)!
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f 0
o2
/ \ N\ 7
)
o ©
©
' I
2 106,7
M16x1.5 (2x) il
1l 0
™)
Sicherung der Haube Q
durch Plombe (max @2)
oder optional durch
Kunststoffschneid- >,
schrauben *)
©
7,4 o
©

Abdeckung Uberdruckventil

Bild 6: MaBzeichnung (fir Varianten ohne Magnetventile)

Gewicht: ca. 0,8 kg
Gehausematerial: auBen: PA, PC, PPO, VA
innen: ABS, PA, PMMA
Dichtungsmaterial: auBen: CR, EPDM
innen: EPDM, FKM, NBR

*) siehe Anmerkung zu ,,Bild 5
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6.6 Pneumatische Daten

Steuermedium : Luft, neutrale Gase
Qualitatsklassen nach I1ISO 8573-1
(Filter 5 pm empfohlen)

Staubgehalt Qualitatsklasse 7: max. TeilchengréBe 40 ym,
max. Teilchendichte 10 mg/m?

Wassergehalt  Qualitatsklasse 3: max. Drucktaupunkt -20 °C oder min. 10 °C unterhalb
der niedrigsten Betriebstemperatur

Olgehalt Qualitatsklasse X: max. 25 mg/m?®

Temperaturbereich

der Druckluft: -10 ... 450 °C

Druckbereich: 2,5...8 bar

Luftleistung Magnetventil: 110 I /min (fur Be-und Entliftung, Anliftung)
(110 I /min - Lieferzustand
200 I, /min - maximaler typischer Durchfluss)
(Q,,-Wert nach Definition bei Druckabfall von 7 auf 6 bar absolut
bei +20 °C)

Anschlisse: Zu- und Abluftanschluss G1/4
Arbeitsanschllisse G1/8

Zu- und Ablufteinstellung am Magnetventil mittels Drosselschrauben

Die Zu- und Abluft kann bei jedem Magnetventil separat Uber Drosselschrauben eingestellt werden, um die
Ein- und Ausfahrgeschwindigkeiten des Prozessventils beeinflussen zu kénnen.
Fur Details siehe ,9.3 Drosselfunktion der Magnetventile® auf Seite 42

roter Handhebel

Drosselschrauben fiir: der mechanischen

Abluft R Handbetéatigung
Handhebelstellung:
Zuluft P links: 0
rechts: 1

Bild 7: Drosselschrauben und mechanische Handbetétigung der Magnetventile
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6.7 Daten Wegmesssystem

Hubbereich (Messbereich): 0...85mm

Gesamtfehler: +0,5 mm - bei Verwendung eines spezifikationskonformen Anbausatzes
(Fehler bezieht sich auf die Reproduzierbarkeit einer geteachten Position)

Target-Material: ferromagnetisch (Edelstahl 1.4021)

Kolbenstangen-Material: nicht ferromagnetisch — Anmerkungen - siehe unten (*)

Die Darstellung in ,,Bild 8 zeigt die maBlichen Beziehungen zwischen Steuerkopf und dem Kolben mit

Target.
@19
@ Auf obere Endposition
des Targets achten (H 157,5 mm),
um Steuerkopf nicht zu gefahrden!
3 @ ——
ol I Target

> (in der oberen Endlage)

| Kolbenstange (¥)
B i 9 (in der oberen Endlage)

157.5

. Target
(in der unteren Endlage)

| Kolbenstange (*)
(in der unteren Endlage)

52.5

Bild 8: Schnittdarstellung Steuerkopf und Kolbenstange mit Target (in oberer und unterer Endposition)

In Kapitel ,,7.2 Montage des Steuerkopfes” sind die Details zur Montage des Steuerkopfes auf das Prozess-
ventil beschrieben.

(*) Die Befestigungsmaterialien fir Target und Kolbenstange, sowie die Kolbenstange selbst dirfen weder
aus Material mit sehr guter elektrischer Leitfahigkeit (z. B. Kupfer, Aluminium) noch aus ferromagnetischem
Material bestehen.

Geeignet sind Edelstéhle ohne ferromagnetische Eigenschaften (ggf. nach Bearbeitung zu Gberprtfen).
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6.8 Werkseinstellungen der Firmware

Der Steuerkopf wird mit nachfolgend aufgefiihrten Werkseinstellungen der Firmware ausgeliefert.

Anderungen der Werkseinstellungen sind bei den Ausfiihrungen 24 V DC, AS-i, DeviceNet, 120 V AC mittels
PC-Software moglich (siehe ,,Bedienungsanleitung fiir PC-Software®). Der Steuerkopf wird hierflr mit dem
PC Uber die Service-Schnittstelle auf dem Elektronikmodul verbunden - siehe ,,Bild 10, dazu muss die
Kunststoffhaube entfernt werden (siehe Kapitel ,8%).

Bei 10-Link-Ausfliihrungen kdnnen die Werkseinstellungen per azyklischem Datenzugriff Gber 10-Link
gedndert werden. Alternativ kann auch das Serviceprogramm ,,Birkert Communicator® genutzt werden —
der Steuerkopf wird hierflir ebenfalls mit dem PC (ber eine Service-Schnittstelle auf dem Elektronikmodul
verbunden (siehe ,Bild 36“ auf Seite 86 und Kap. ,,14.4“ auf Seite 81).

Die Nutzung der Service-Schnittstelle darf nur in Nicht-Ex-Atmosphére erfolgen, da hierfir die Kunst-
stoffhaube entfernt werden muss - siehe Kapitel ,,8.

6.8.1 Rickmeldebereiche (Wegmesssystem)
Ein Riickmeldebereich ist der Bereich, innerhalb dessen eine Position (z.B. S1) rickgemeldet wird.
Signal Riickmeldebereich oben (positiv) Riickmeldebereich unten (negativ)
Werkseinstellung Einstellbereich Werkseinstellung Einstellbereich
[mm] [mm] [mm] [mm]
S1 + 3,00 +0,50 ... +12,00 - 3,00 -0,50 ... -12,00
S2 + 3,00 +0,50 ... +12,00 - 3,00 -0,50 ... -12,00
S3 + 1,00 +0,50 ... +12,00 -1,00 -0,50 ... -12,00
Hub  Riickmelde- - . !
[mm] bereich S1 [mm)] Es ist sicherzustellen, dass die Teach-
A A punkte inkl. ihrer Riickmeldebereiche
85— innerhalb des Messbereiches liegen.
82 e + +12.00
(Referenz: 79 el L
obere Kante Target [y 2 ——-3.00
des Targets)
[ R -+ -12.00
Bild 9: Schematische Darstellung der Riickmeldebereiche am Beispiel der Position S1 (nicht maBstéblich)

Uberschneidungen von S1/S2/S3 sind méglich (vgl. Kapitel ,,18.3 Signalprioritaten).

Anderungen der Werkseinstellungen fiir die Riickmeldebereiche sind méglich mittels der PC-Software (bzw. bei
IO-Link-Geraten Uber IO-Link oder mittels ,,Blrkert Communicator® — siehe Kap. ,,14.4" auf Seite 81) oder
mittels des ,Feedback Field Mode“ (siehe Kapitel ,,17.2“ auf Seite 99) oder mittels der Autotune-Funktion 6
(siehe Kapitel ,,17.1.3“ auf Seite 95).
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6.8.2 Service-/Wartungsbenachrichtigung

Werkseinstellung fir die Funktion ,,Service-/Wartungsbenachrichtigung®: nicht aktiv.

Bei aktivierter Service-/Wartungsbenachrichtigung wird diese durch ein spezielles Blinkmuster angezeigt - siche
Kap. ,,18.2 Blinkm Fehlersignalisierung” auf Seite 102

Die Service-/Wartungsbenachrichtigung dient der Einhaltung vordefinierter Wartungsintervalle, die entweder
nach einer einstellbaren Anzahl von Schaltspielen oder nach Ablauf einer bestimmten Zeit erfolgen sollten.
Die Einstellung des Service-/Wartungsintervalls (Anzahl Tage oder Schaltspiele) sowie die Akti-
vierung/Deaktivierung der Funktion ,Service-/Wartungsbenachrichtigung” erfolgt mittels PC-Software.
Die Verbindung mit dem PC erfolgt Uber die Service-Schnittstelle - siehe ,Bild 10" Details sind
unter dem Menlpunkt ,Service® in der ,Bedienungsanleitung fir PC-Software“ beschrieben.
Zur Konfiguration fur 10-Link-Geréate siehe Kapitel ,,14.4" auf Seite 81.

Eine Ruckmeldung, dass ein Service / eine Wartung erforderlich ist (Service-/Wartungsbenachrichtigung),
erfolgt bei aktivierter Service-/Wartungsbenachrichtigung nach folgenden Zahlerstanden:

Zahlersténde (Serviceintervall) | Werkseinstellung | Einstellbereich | Einstellbereich (nur 10-Link)
Schaltspielzahler V1 10 000 (1...255)x 1000 1...4294 967 295
Schaltspielzéhler V2 50 000 (1...255) x 1000 1...4294 967 295
Schaltspielzéhler V3 50 000 (1...255) x 1000 1...4294 967 295
Betriebsdauer 365 Tage 1...65 535 Tage

Die riicksetzbaren Betriebsstunden- und Schaltspielzahler werden bei einem Device Reset auf ,,0“
rickgesetzt.

Service-Schnittstellen 0% 00 0%

auf verschiedenen

vl =% Py 00
E Tz Elektronikmodulen: EHWW ©0
¥ 000
uv (@ zum PC-Service- D] e
GND (D | Programm (bei z. B. ] 73[O]
s10UT||@ 24V DC und AS-i) -~ 18a Tt
s20uT)|@ ’ @ v2e TE]
ssouT(|@ A
soutl| @ ™ @ v3a
v o zum Birkert Com- v
v |lo municator (bUS) @lsan
v |[@ bei 10-Link > @|llleno
Bild 10:  Lage der Service-Schnittstelle auf verschiedenen Elektronikmodulen
6.8.3 Handbetatigungsfunktion (magnetisch)

Werkseinstellung fiir die magnetische Handbetétigung: aktiv.
Details sind in Kapitel ,19.1 Magnetische Handbetatigung” auf Seite 109 beschrieben.

Die Deaktivierung bei den klassischen Ausfihrungen ist mittels PC-Software mdglich. Die Verbindung mit dem
PC erfolgt Uber die Service-Schnittstelle - siehe ,,Bild 10 Details sind in der ,,Bedienungsanleitung fir PC-
Software” unter dem MenUpunkt ,SYSTEM / Inbetriebnahme (Allg.)“ beschrieben. Bei der |O-Link-Ausflihrung
erfolgt die Deaktivierung Uber 10-Link oder mittels ,,Blrkert Communicator” — siehe Kap. ,,14.4" auf Seite 81.

Auch durch die Autotune-Funktion 6 wird die magnetische Handbetatigungsfunktion deaktiviert - siehe Kapitel
17.1.4 Ablauf der automatischen Teach-Funktionen (Autotune)” auf Seite 96, (Ablauf fur ,Autotune 6%).
Vergleiche auch Kapitel ,,19.1%
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6.8.4 Funktion ,,Takthubfarbe S3/S4 unterschiedlich*

Werkseinstellung dieser Funktion: nicht aktiv

Damit die Positionsriickmeldung von S3 und S4 deutlicher unterscheidbar ist als nur in der Blinkfrequenz,
kann die Funktion ,Takthubfarbe S3/S4 unterschiedlich“ mittels PC-Software ausgewahlt werden. Mit dieser
Funktion werden S3 und S4 in unterschiedlichen Farben, jedoch mit der gleichen Blinkfrequenz riickgemeldet
(250 ms EIN / 250 ms AUS).

Details zur Farbcodierung fir diese Funktion sind in Kapitel ,,18.1.2“ auf Seite 101 ersichtlich.

6.8.5 Funktion ,,Top-LED Farbzuordnungen* (nur 10O-Link-Ausfuihrung)

Werkseinstellung: Top-LED Modus (0x2C11): 0 (DIP Color 0000)

Details zu dieser Funktion sind zu finden in den Kapiteln ,,18“ auf Seite 100 und ,,18.1.1* auf Seite 101.

6.8.6 Funktion ,Intelli Pulse Flush“ (IPF V2, IPF V3)

Werkseinstellung dieser Funktion: nicht aktiv

Auswahlmdglichkeiten von voreingestellten Werten (siehe Anmerkung unter ,Tab. 2“ auf Seite 20) kdnnen
Uber die Teach-Tasten direkt am Steuerkopf erfolgen (siehe Kapitel ,,5.4.1% auf Seite 19).

Die Anderung von voreingestellten Werten und Werkseinstellungen kann nur mittels PC-Software vorgenommen
werden (gilt fir die Ausfihrungen 24 V DC, AS-i, DeviceNet, 120 V AC) - siehe ,,Bedienungsanleitung fir
PC-Software”. Dort sind ebenfalls die Werkseinstellungen aufgefihrt. Bei 10-Link-Geraten kdnnen die vor-
eingestellten Werte und Werkseinstellungen per 10-Link oder Uber die Serviceschnittestelle mittels ,,Blrkert
Communicator” geandert werden.

6.9 Rucksetzen des Gerates (Device Reset)

Ein Ricksetzen des Gerates auf Werkseinstellungen im Modus ,,Device Function® kann direkt am Steuerkopf
oder mittels der PC-Software vorgenommen werden.

Vorgehensweise - Device Reset direkt am Steuerkopf:

— T1 + T2 + T3 gleichzeitig betétigen (ca. 2,5 s lang) - damit gelangt man in den Modus ,,Device Function®
- das entsprechende Blinkmuster ist: immer abwechselnd 500 ms ROT, 500 ms GRUN. Wenn 10 s nach
dem Wechsel in den Modus ,Device Function® kein Riicksetzen des Gerates ausgeldst wird, wird dieser
automatisch verlassen.

—> nochmals T1 + T2 + T3 gleichzeitig betatigen (ca. 2,5 s lang) - hiermit wird das Ricksetzen des Gerates
ausgeldst. Das Blinkmuster 250 ms EIN /250 ms AUS in der Fehlerfarbe zeigt die erfolgte Riicksetzung an.

Vorgehensweise - Device Reset mittels PC-Software:

—> Dazu im Hauptmenl ,SYSTEM*“ das Untermeni ,Inbetriebnahme allgemein“ wahlen und die Taste
~DEV RESET" betatigen (siehe auch ,Bedienungsanleitung fiir PC-Software").
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Device Reset setzt folgende Werte auf Werkseinstellung zuriick:

e Teachpositionen S1...S3 alle Positionen ,nicht geteacht*”

e Rickmeldebereiche von S1...S3 (siehe Kapitel ,,6.8.1“ auf Seite 30)
¢ Rlcksetzbare Schaltspielzahler V1...V3 (siehe Kapitel ,,6.8.2“ auf Seite 31)
¢ Ricksetzbare Betriebsdauer (siehe Kapitel ,,6.8.2“ auf Seite 31)
e Serviceintervalle Schaltspiele V1...V3 (siehe Kapitel ,,6.8.2“ auf Seite 31)
e Serviceintervall Betriebsdauer (siehe Kapitel ,,6.8.2“ auf Seite 31)

e Service-/Wartungsbenachrichtigung (Signali-
sierung von abgelaufenen Wartungsintervallen) nicht aktiv (siehe Kapitel ,,6.8.2“ auf Seite 31)

e Intelli Pulse Flush (IPF) nicht aktiv (siehe Kapitel ,6.8.6" auf Seite 32)
¢ Handbet&tigungsfunktion aktiv (siehe Kapitel ,,6.8.3“ auf Seite 31)
° Uberwachung mit externem Initiator S4, ob
oberer Ventilteller geschlossen ist (siehe Kapitel ,,18.3" auf Seite 106, Beispiel 2)
¢ Rickmeldung externer Initiator S4 als S1 nicht aktiv (siehe ,Bedienungsanleitung fir PC-Software*)
¢ Alle Ventile (gleichzeitig) ansteuerbar nicht aktiv (siehe ,Bedienungsanleitung fiir PC-Software®,

aber Einstellung ohne Funktion bei der Ausflhrung fir dop-
peltwirkende Stellantriebe - siehe Kapitel , 16" auf Seite 91)

Device Reset setzt unter anderem folgende Werte nicht auf Werkseinstellung zuriick:

¢ alle hardwarekonfigurierten (d.h. per DIP-Schalter eingestellten) Werte
e Schaltspielzahler Total V1...V3

e Betriebsdauer Total

e Takthubfarbe S3/S4 unterschiedlich (siehe Kapitel ,,18.1.2“ auf Seite 101 und PC-Software)

e AS-i Adresse (siehe Kapitel ,,11.9“ auf Seite 59)

e AS-i Profil

¢ DeviceNet Input-Assembly (siehe Kapitel ,12.11.1 auf Seite 68)

¢ Top-LED Farbzuordnungen (siehe Kapitel ,,18" auf Seite 100 — nur IO-Link-Ausfuhrung)
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7 MONTAGE

7.1 Sicherheitshinweise

A GEFAHR!

Explosionsgefahr in Ex-Atmosphére (nur im Storfall, da Zone 2)!

e Das Offnen der Haube bzw. des Geh&uses unter Ex-Atmosphére ist nur im spannungslosen Zustand
zuldssig!

¢ Bei Einsatz in Ex-Atmosphare (Zone 2) muss die Installation der Gerate in geschitzter Einbaulage
gemaB IEC/EN 60079-0 erfolgen.

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!

e Vor Eingriffen ins System (auBer Teach-Vorgang in Nicht-Ex-Atmosphére) die Spannung abschalten, vor
Wiedereinschalten sichern!

¢ Die geltenden Unfallverhitungs- und Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Gerate beachten!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in der Anlage!

e Vor dem L6sen von Leitungen und Ventilen den Druck abschalten und Leitungen entliften.

Verletzungsgefahr bei unsachgeméaBer Montage!

¢ Die Montage darf nur autorisiertes Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug durchfihren!

Verletzungsgefahr durch ungewolites Einschalten der Anlage und unkontrollierten Wiederanlauf!
* Anlage vor unbeabsichtigtem Betétigen sichern.

e Nach der Montage einen kontrollierten Wiederanlauf gewéahrleisten.

HINWEIS!
Sachschadensgefahr bei unsachgeméaBer Montage!

Bei Nichtbeachtung kann das Gerét oder die Anlage beschadigt werden.
e Belasten Sie den Steuerkopf nicht unsachgemas.
¢ Bringen Sie keine Hebelwirkung auf den Kopf und verwenden Sie ihn nicht als Steighilfe.

e Beachten Sie bei der Abdichtung des Flansches von auBen nach innen, dass sowohl der Reinigungsmitte-
leinfluss berticksichtigt ist und der Antriebsraum des Prozessventiles zum Steuerkopf hin abgedichtet ist.

7.2 Montage des Steuerkopfes

Die Einbaulage des Steuerkopfes ist beliebig, vorzugsweise mit der Haube nach oben.

Das Gerat ist so einzubauen, dass sich keine Staubschichten von >5 mm Dicke ausbilden kénnen bzw. ist
dies durch entsprechende regelméaBige Reinigung zu gewahrleisten.
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7.21 Aufnahmeflansch

Zur Montage des Steuerkopfes IntelliTop 2.0 an ein Prozessventil benétigen Sie einen prozessventilspezi-
fischen Aufnahmeflansch als Adapter.

Der Aufnahmeflansch muss der Bauform des Prozessventiles angepasst sein und stellt die mechanische
Verbindung zwischen Prozessventil und Steuerkopf her. Die axiale Sicherung erfolgt durch zwei Sicherungs-
schrauben (Ansatzschrauben M5), welche in die mittlere Nut des Aufnahmeflansches eingreifen (Abziehsicherung).
Der Steuerkopf kann radial stufenlos 360° ausgerichtet werden.

Aufnahmeflansch und nicht ferromagnetische Kolbenstange mit Target, welches der Positionserfassung dient,
mussen den Vorgaben hinsichtlich Material und MaBhaltigkeit entsprechen - es dirfen nur spezifikationskon-
forme Anbausétze verwendet werden.

Steuerkopf

Target

Kolbenstange (*)

. Sicherungs-
O-Ringe schrauben (2 x M5)
Aufnahme-
Prozessventil flansch

Bild 11:  Prinzipdarstellung der Adaption Steuerkopf - Prozessventil

¢ Die Achsabweichung des Adapters muss flir eine ordnungsgemaBe Funktion des Wegmesssystems
kleiner als + 0,1 mm zur Prozessventilspindel im montierten Zustand sein!

e VVerwenden Sie ausschlieBlich Pentair Sidmo Adaptionen.

e Vor der Montage des Steuerkopfes auf den Aufnahmeflansch sind die O-Ringe leicht mit einem Sili-
konfett (z.B. Paraliq GTE 703) zu benetzen.

e Im Ex-Bereich ist eine Verplombung der Haube gefordert, so dass ein werkzeugloses Offnen des
Gehauses verhindert wird! (Optional kann die Haube auch mit Kunststoffschneidschrauben ver-
schlossen werden, sieche Anmerkung zu ,,Bild 5“ auf Seite 26.)

Siehe bzgl. maBlicher Beziehungen auch Kapitel ,,6.7 Daten Wegmesssystem®.

(*) Die Befestigungsmaterialien flr Target und Kolbenstange, sowie die Kolbenstange selbst dirfen weder
aus Material mit sehr guter elektrischer Leitfahigkeit (z. B. Kupfer, Aluminium) noch aus ferromagne-
tischem Material bestehen.

Geeignet sind Edelstdhle ohne ferromagnetische Eigenschaften (ggf. nach Bearbeitung zu Gberprifen).
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7.2.2 Montageablauf am Beispiel eines Doppelsitzventils

Vorgehensweise:

—> Die Kolbenstange mit Target auf die Prozessventilspindel montieren. ReferenzmaBe beachten!

— Aufnahmeflansch auf dem Prozessventil befestigen - siehe ,,Bild 11
Dabei die Zentrierung und die Abdichtungsbedingungen beachten!

— Sitz der beiden Dichtungsringe (in oberster und unterster Nut) prifen.
—> Steuerkopf auf den Aufnahmeflansch montieren (stufenlos 360° drehbar).

—> Steuerkopf mit den zwei Sicherungsschrauben (Ansatzschrauben M5) in der mittleren Nut des Aufnah-
meflansches gegen das Abziehen vom Aufnahmeflansch sichern - Anzugsdrehmoment: max. 3,2 Nm
(siehe ,Bild 11: Prinzi rstellun r Adaption Steuerkopf - Prozessventil”) und Kapitel ,,7.2.3"

7.2.3 Neuausrichten des Steuerkopfes

Der Steuerkopf kann bei Bedarf neu ausgerichtet werden, besonders wenn die rdumlichen Verhéltnisse eine
ordnungsgemaBe zugangliche Verlegung der pneumatischen Versorgungsleitungen nicht zulassen. Ebenso
kénnen Aspekte der Bedienung (Zugénglichkeit der Handbetatigung) und der elektrischen Anschlussmog-
lichkeit dies erforderlich machen.

Vorgehensweise:

— Die Sicherungsschrauben (Ansatzschrauben M5 - siehe ,,Bild 11*) etwas 16sen, bis der Schraubenkopf
mit seiner Unterseite biindig zur Gehausehilfsflache ist.

Die Sicherungsschraube < Die Sicherungsschraube ist aus-
ist ausreichend geldst, reichend gesichert, wenn der
wenn der Schraubenkopf Schraubenkopf mit seiner Ober-
mit seiner Unterseite seite buindig mit der Hilfsflache
blndig mit der Hilfs- des Gehdauses ist.
flache des Gehauses ist. Anzugsdrehmoment: max. 3,2

Nm

—> Steuerkopf drehen, bis die gewlinschte Ausrichtung erfolgt ist.

—> Steuerkopf mit Sicherungsschrauben wieder sichern, bis der Schraubenkopf mit seiner Oberseite blindig
zur Gehdusehilfsflache ist. Die Sicherungsschrauben haben keine Dichtungsfunktion. Der Steuerkopf
ist durch die Sicherungsschrauben nicht fest fixiert, sondern nur gegen das Abziehen vom Aufnahme-
flansch gesichert.
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7.2.4 Montage der pneumatischen und elektrischen Anschlisse

Pneumatische Installation:

siehe Kapitel ,,9 Pneumatische Installation”

Elektrische Installation:

24V DC: siehe Kapitel ,10 24 V DC - Ausfiihrung“
AS-Interface: siehe Kapitel ,,11 AS-Interface - Ausfihrung*“
DeviceNet: siehe Kapitel ,,12 DeviceNet - Ausfihrung*
120 V AC: siehe Kapitel ,13 120 V AC - Ausfiihrung*
IO-Link: siehe Kapitel ,14 10-Link - Ausfihrung”

7.2.5 Empfohlene Hilfsstoffe

Silikonfett (z.B. Paralig GTE 703) zum leichten Befetten der EPDM-Dichtungen.
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8 OFFNEN UND SCHLIESSEN DES GEHAUSES

8.1 Sicherheitshinweise

A GEFAHR!

Explosionsgefahr in Ex-Atmosphare (nur im Storfall, da Zone 2)!

e Das Offnen der Haube bzw. des Geh&uses unter Ex-Atmosphére ist nur im spannungslosen Zustand
zulssig!

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!

e Vor dem Offnen der Haube und vor sonstigen Eingriffen ins System (auBer Teach-Vorgang in Nicht-Ex-
Atmosphére) die Spannung abschalten und vor Wiedereinschalten sichern!

¢ Die geltenden Unfallverhitungs- und Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Gerate beachten!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in der Anlage!

¢ \Jor dem Lésen von Leitungen und Ventilen den Druck abschalten und Leitungen entlften.

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Installation!

¢ Die Installation darf nur autorisiertes Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug durchftihren!

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage und unkontrollierten Wiederanlauf!
¢ Anlage vor unbeabsichtigtem Betétigen sichern.

¢ Nach der Installation einen kontrollierten Wiederanlauf gewéhrleisten.

8.2 Offnen des Gehauses

HINWEIS!
Beschadigung der Kunststoffhaube / der Dichtung durch unsachgemaBe Handhabung!

* Keine liberméBige Krafteinwirkung (z.B. durch Schlige) zum Offnen anwenden.

e Beachten Sie, daB die gefettete Dichtung beim Ablegen der Haube nicht verschmutzt wird, da dadurch
der IP-Schutz beeintrachtigt werden kann!

Vorgehensweise:

— Verplombung (oder Kunststoffschneidschrauben) I6sen, falls Gehduse gesichert (siehe ,Bild 11%).

— Kunststoffhaube durch Drehen gegen den Uhrzeigersinn (bis Anschlag, ca. 1,5 cm) 6ffnen. Infolge der
straff sitzenden Dichtung durch vorsichtiges wechselseitiges seitliches Ankippen die Kunststoffhaube
lockern und nach oben abheben.
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8.3 SchlieBen des Gehauses

Die Dichtungskontur der Dichtung und der Haube gegebenenfalls sdubern und mit einem empfoh-
lenen Silikonfett (z. B. Paraliq GTE 7083) leicht fetten.

Achtung:
Keine mineral6lhaltigen oder synthetischen Schmierstoffe (auBer Silikonfett) verwenden !

Vorgehensweise:

— Kunststoffhaube so auf das Unterteil aufsetzen, dass die inneren ,Nasen“ Uber den Befestigungs-
nuten liegen und die duBeren Verplombungsnasen fast Gbereinander liegen. Haube vollstandig Uber die
Dichtung (O-Ring) des Unterteiles driicken - siehe ,Bild 12*.

O-Ringe und Dichtungen sind VerschleiBteile.

—> Drehen der Haube um ca. 1,5 cm im Uhrzeigersinn (bzw. bis Verplombungsnasen Ubereinander liegen).

— Evtl. Verplombung (odqr Kunststoffschneidschrauben, siehe Anmerkung zu ,,Bild 5 auf Seite 26)
gegen werkzeugloses Offnen anbringen.

Im Ex-Bereich wird eine Verplombung/Sicherung der Haube gefordert, so dass ein werkzeugloses
Offnen des Gehauses verhindert wird!

O-Ring zur
Abdichtung des
Unterteils

Befestigungsnut (3x)

Verplombungsnase

am Gehauseunterteil;
(zur Sicherung der Haube
mittels Verplombung
oder Kunststoffschneid-
schrauben)

Bild 12:  Verplombung und Befestigungsnuten
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9 PNEUMATISCHE INSTALLATION

9.1 Sicherheitshinweise

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in der Anlage!

¢ Vor dem Lésen von Leitungen und Ventilen den Druck abschalten und Leitungen entliften.

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Installation!

¢ Die Installation darf nur autorisiertes Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug durchfiihren!

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage und unkontrollierten Wiederanlauf!
e Anlage vor unbeabsichtigtem Betétigen sichern.

e Nach der Installation einen kontrollierten Wiederanlauf gewéahrleisten.

9.2 Pneumatischer Anschluss des Steuerkopfes

Abluftanschluss Versorgungs-
(3/R) druckanschluss
(Schalldadmpfer (1/P)

nicht dargestellt!)

Magnetventil 3 Magnetventil2  Magnetventil 1
(2/A3) (2/A2) (2/A1)

Arbeitsanschlisse (2/A1-3)

Bild 13:  Pneumatischer Anschluss

9.21 Pneumatische Installation (Standard)

Vorgehensweise:

— Falls erforderlich, den Steuerkopf neu ausrichten (siehe Kapitel ,,7.2.3 Neuausrichten des Steuerkopfes®)
—> Am Abluftanschluss (3/R) ist im Lieferzustand bereits ein Schallddmpfer montiert. Bei Bedarf kann der

Schalldampfer gegen einen Abluftschlauch (z. B. nach Einschrauben eines geeigneten Schlauchsteck-
verbinders) ersetzt werden.
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—> Die bendtigten Arbeitsanschliisse 2/A1 bis 2/A3 (je nach Anzahl der Magnetventile V1 ... V3 im Steu-
erkopf) mit den zugehdrigen Anschliissen des Prozessventils verbinden.

— Versorgungsleitung mit dem Versorgungsdruckanschluss 1/P (2,5 ... 8 bar) verbinden.

HINWEIS!
Hinweise zu Schlauchleitungen

e Nur kalibrierte Schlauchleitungen mit @6 mm (oder 1/4“) bzw. @8 mm (oder 5/16%) AuBendurchmesser
verwenden (Toleranz +0,05 / -0,1 mm).

e Schlauchleitungen nur mit einem dafiir geeigneten Schlauchschneider abschneiden. Hierdurch werden
Beschadigungen und unzuldssige Verformungen vermieden.

e Schlauchlangen so dimensionieren, dass die Schlauchenden in den Schlauchsteckverbindern keine schrég
ziehenden Belastungen erzeugen (bogenférmiger Austritt ohne exzentrische Belastung).

¢ Nur geeignete Schlauchqualitdten verwenden (insbesonders bei hdheren Umgebungstemperaturen), die
den allgemein Ublichen Belastungen durch Schnellsteckverbinder standhalten.

Einsatz von Schalldampfer oder Abluftschlauch?

e Bei Verwendung eines Abluftschlauches darf die Laénge nur so bemessen sein, dass ebenfalls ein QNn-
Wert > 620 I/min erreicht wird.

Hinweis:
Die Schlauchlangen so dimensionieren, dass der Steuerkopf gegebenenfalls vom Prozessventil ohne
weitere Demontagearbeiten abgenommen werden kann.

9.2.2 Nachriustmadglichkeit im Fall von intensiver AuBenreinigung

Bei sehr haufiger intensiver AuBenreinigung kann Feuchtigkeit, Wasser oder Reinigungsmittel Gber die Ent-
Iuftung des Federraums in die Antriebe der Prozessventile gelangen. Das kann langfristig zu Funktionsst6-
rungen oder Ausfall des Antriebs flhren.

Dies kann verhindert werden, indem die Entliftung des Federraums Uber den Steuerkopf erfolgt.

Dazu wird ein freier Ventilplatz im Steuerkopf mit einer speziellen Abdeckplatte (mit Verbindungskanal A-R)
versehen, so dass das Prozessventil an den zugehorigen Arbeitsanschluss 2/AX des Steuerkopfes ange-
schlossen werden kann.

Vorgehensweise:
— Gehéuse 6ffnen (vgl. Kap. ,.8 Offnen und SchlieBen des Gehiuses®).

—> Abdeckplatte eines unbenutzten Ventilplatzes abschrauben, dabei beachten, dass das darunter liegende
weiBe Rickschlagventil nicht herausfallt.

— Abdeckplatte mit Kanal A-R anstelle der vorherigen Abdeckplatte befestigen (max. Drehmoment: 1 Nm)
- siehe ,,Bild 14*.

— Gehé&use wieder schlieBen (vgl. Kap. ,8 Offnen und SchlieBen des Gehduses®).
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— Blindverschraubung an korrespondierendem Arbeitsanschluss 2/AX mit passendem Luftanschluss
ersetzen und mit Prozessventilantrieb verbinden.

Abdeckplatte mit Kanal A-R
fur einen freien Ventilplatz
(griin dargestellt)

(Bestell-Nr. 2333187)

Bild 14:  Abdeckplatte mit Kanal A-R

Empfehlung!

Da bei AuBenreinigung dennoch feuchte Luft tiber den Schalldampfer in den Abluftanschluss
(3/R) des Steuerkopfes gezogen werden und somit Gber das Riickschlagventil in den Steuerkopf
gelangen kdnnte, wird zusatzlich empfohlen, den Schalldampfer nicht direkt in den 3/R-Anschluss zu
schrauben, sondern z.B. an einen zwischengeschalteten Winkelstecker und einem Stiick Schlauch
(mit Offnung nach unten) anzuschlieBen und zu fixieren.

9.3 Drosselfunktion der Magnetventile

Die Einstellungen an den Drosselschrauben der Magnetventile nur bei Bedarf und nach Fertigstellung
aller notwendigen Installationen durchflihren!

Die Drosselschrauben der Magnetventile (siehe ,,Bild 15: Drosselschrauben und mechanische Handbeta-
tigung der Magnetventile®) dienen der Einstellung der Luftzufuhr und -abfuhr der Arbeitsanschliisse und
damit der Einstellung der Offnungs- und SchlieBgeschwindigkeit des Prozessventils:

* Werkseinstellung: Q,, ca. 110 I/min.
¢ Die Drosselschrauben haben keine DichtschlieBfunktion.
e Eindrehen der Drosselschrauben nur bis Anschlag, sonst Beschadigung des Gerates moglich.

e Nur passende Schraubendreher (b <3 mm) verwenden.

Beachten Sie beim Einstellen der Ein- und Ausfahrgeschwindigkeiten des pneumatischen Antriebes,
@ dass bei der Entliftung kein konstanter ,Vordruck® anliegt!

Beachten Sie, dass die Arbeitsbedingungen im produktseitigen Prozessventilbereich (Anstromungs-
arten, Druckschwankungen) zu Anderungen in den eingestellten Be- und Entliftungszeiten flhren
kénnen.
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Einstellung des Durchflusses bzw. der Stellgeschwindigkeit mit Hilfe der
Drosselschrauben:

stellung zu drehen. Dadurch bewegt sich das Prozessventil zuerst langsam und Sie haben mehr
Zeit, die optimale Einstellung wahrend eines Schaltvorganges zu finden.

Minimieren des Durchflusses: Drehen im Uhrzeigersinn

Maximieren des Durchflusses: Drehen gegen Uhrzeigersinn

— Das Gehause 6ffnen, unter Beachtung der Hinweise in Kapitel ,,8 Offnen und SchlieBen des Gehauses*.

. Aus Einstellgriinden ist es sinnvoll, beide Drosselschrauben zuerst in die Minimaldurchfluss-

— Unter Bertlicksichtigung der Sicherheitsrichtlinien den einzustellenden Ventilplatz (V1, V2 oder V3) akti-
vieren (entweder Uber die Anlagensteuerung oder Uber die jeweilige mechanische Handbetétigung am
Magnetventil - siehe ,,Bild 15%).

— Durch Drehen der Drosselschraube ,,P“ gegen den Uhrzeigersinn den gewiinschten Durchfluss und damit
die Offnungszeit fir das Prozessventil einstellen. (Werkzeug: Klingenschraubendreher, Breite <3 mm).

— Ventilplatz deaktivieren.

—> Durch Drehen der Drosselschraube ,R“ gegen den Uhrzeigersinn den gewiinschten Durchfluss und
damit die SchlieBzeit flr das Prozessventil einstellen.

Drosselschraube

Abluft R roter Handhebel
der mechanischen
Drosselschraube Handbetatigung
Zuluft P
Handhebelstellung:
links: 0
rechts: 1

Bild 15:  Drosselschrauben und mechanische Handbetétigung der Magnetventile

HINWEIS!
Zur Vermeidung unbeabsichtigten Schaltens des Prozessventiles:

e Stellen Sie sicher, dass nach Abschluss der Einstellarbeiten alle Handbetatigungen deaktiviert (Hand-
hebel nach links, wie abgebildet) sind!

— Gehause schlieBen, wenn keine weiteren Installationsarbeiten notwendig sind, unter Beachtung der Hin-
weise in Kapitel ,,8 Offnen und SchlieBen des Gehduses”.

Sind bei der Einstellung keine Anlagenzusténde verfligbar, fiihren Sie notfalls eine Nachjustierung
unter Anlagenbetriebsbedingungen nochmals durch.

Beachten Sie hierbei die Sicherheitsrichtlinien (Kapitel ,,3 Grundlegende Sicherheitshinweise®)!
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24V DC - Ausfuhrung
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10

10.1

24 V DC - AUSFUHRUNG

Elektrische Anschlussmaoglichkeiten

Fir den elektrischen Anschluss des Steuerkopfes stehen folgende Anschlusskonzepte zur Auswahil:

Kabelverschraubung

Kabelverschraubung mit Multipolanschluss
(M12-Stecker nach IEC 61076-2-101, 12-polig)

Anschluss links:

Anschluss rechts: externer Initiator

Spannung, Signale

Anschluss links:  Spannung, Signale

Anschluss rechts: externer Initiator

Bild 16:  Anschlusskonzepte 24 V DC

10.2

Spannungsversorgung:
Anschllsse:

Variante Kabelverschraubung:

Variante Multipolanschluss:

Stromaufnahme (Ruhestrom):

Elektrische Daten

12 ... 28 V DC, Restwelligkeit 10 %

1 x M16 x 1,5 Kabelverschraubung / SW22 — fiir Spannungs-
versorgung und Signale,

(nur zur Transportsicherung mit Blindstopfen verschlossen, diesen
vor Gebrauch entfernen!),

fur Kabeldurchmesser 5 ... 10 mm,

fur Adernquerschnitte 0,14 ... 1,5 mm?

1 x M16 x 1,5 — Anschlussmoglichkeit fir externen Initiator (mit
Blindverschraubung verschlossen - diese vor Gebrauch entfernen!)

1 x M16 x 1,5 Kabelverschraubung / SW22 mit Multipolanschluss
(M12-Stecker nach IEC 61076-2-101, 12-polig) flr
Spannungsversorgung und Signale, Kabellange ca. 15 cm

1 x M16 x 1,5 mit Blindverschraubung verschlossen
(Anschlussmdglichkeit flr externen Initiator)

30 mA bei 24 V DC




24V DC - Ausfuhrung

>t>:{v PENTAIR SsUDMO INTELLITOP®2.0

Magnetventile:
Max. Schaltleistung:
Typ. Dauerleistung:
Stromaufnahme je Magnetventil:

Betriebsart:

Zentrale Anzeige der Schaltzustande:

Ausgéange/binare Rickmeldesignale:
Bauart:

schaltbarer Ausgangsstrom:
Ausgangsspannung - aktiv:
Ausgangsspannung - inaktiv:

max. 0,9 W (je Magnetventil, fir 200 ms nach dem Einschalten)
0,6 W (je Magnetventil, ab 200 ms nach dem Einschalten)

50 mA bei 12V DC

25 mA bei 24 V DC

22mA bei 28 V DC

Dauerbetrieb (100 % ED)

42 mA bei Spannungsversorgung 24 V DC je dargestellter
Leuchtanzeige;

Farbumschaltung siehe Kapitel ,,18 Top-LED / Farbzuordnungen®

S1 out - S4 out

SchlieBer (normally open), PNP-Ausgang
kurzschlussfest,

mit taktendem Kurzschlussschutz

max. 100 mA je Rickmeldesignal

> (Betriebsspannung - 2 V)

max. 1V im unbelasteten Zustand

Eingang / Naherungsschalter (externer Initiator: S4 in):

Spannungsversorgung:

angelegte Spannung am Steuerkopf - 10 %

Strombelastbarkeit Sensorversorgung: max. 90 mA

Kurzschlussschutz
Bauart:

Eingangsstrom 1-Signal:
Eingangsspannung 1-Signal:
Eingangsstrom 0-Signal:
Eingangsspannung 0-Signal:

Eingange Ventilansteuerung (Y1 - Y3):
Signalpegel - aktiv:
Signalpegel - inaktiv:
Impedanz:

DC 2- und 3-Draht,
SchlieBer (normally open), PNP-Ausgang
I > 6,5 mA, intern auf 10 mA begrenzt

Sensor

USensor > 10 V
ISensor < 4 mA
U <5V

Sensor

U>10V, max. 24V DC + 10 %
U< 5V
> 30 kOhm
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10.3 Auslegungshilfe

Leistungsaufnahme der Elektronik:
P = 0,7W bzw. I = 30mA bei 24V

El El

Leistungsaufnahme eines Ventils beim Einschalten (200 ms):

Py = 09W bzw. lowey = 38MA bei 24V

Leistungsaufnahme eines Ventils nach Absenkung:

Peni = 06W bzw. leni = 25mA bei 24V
Leistungsaufnahme einer optischen Stellungsriickmeldung:

P = 1,0W bzw. I = 42mA bei 24V

LED LED

Auch wenn mehrere Ventile eines Steuerkopfes gleichzeitig eingeschaltet werden, wird das Schalt-
signal gestaffelt an die Ventile weitergegeben. Es wird immer nur ein Ventil 0,9 W aufnehmen.

Berechnungsbeispiele:

Beispiel 1:
3 Ventile werden gleichzeitig eingeschaltet, eine Position wird riickgemeldet (Zustand fiir 200 ms):
PGesamt = I:)EI + 1 X I:)VentiI—EIN + 2 X PVentiI + 1 X PLED
38W = 0,7W + 1x0,9W + 2x06W + 1x1,0W
oder
IGesamt = IEI + 1 X IVentiI-EIN + 2 X IVentil + 1 X ILED
160 mA = 30mA + 1x38mA + 2x25mA + 1x42mA
Beispiel 2:
3 Ventile sind gleichzeitig eingeschaltet, eine Position wird riickgemeldet (Verharrungszustand):
Gesamt Py + 3XPy + 1xPg
3,5W = 0,7W + 3x06 W + 1x1,0W
oder
| esamt = |y + 3 Xy + 1xlg
147 mA = 30mA + 3x25mA + 1x42mA

Bei Einsatz eines externen Initiators ist dessen Strombedarf hinzuzurechnen
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10.4 Sicherheitshinweise

A GEFAHR!

Explosionsgefahr in Ex-Atmosphére (nur im Stoérfall, da Zone 2)!

* Das Offnen der Haube bzw. des Geh&uses unter Ex-Atmosphare ist nur im spannungslosen Zustand zulassig!

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!

e Vor Eingriffen ins System (auBer Teach-Vorgang in Nicht-Ex-Atmosphére) die Spannung abschalten, vor
Wiedereinschalten sichern!

¢ Die geltenden Unfallverhltungs- und Sicherheitsbestimmungen fir elektrische Geréte beachten!

e Beim Einstellen des Wegmesssystems (Teach-Vorgang) keine spannungsfiihrenden Bauteile bertihren!

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Installation!

¢ Die Installation darf nur autorisiertes Fachpersonal mit geeignetem Werkzeug durchfiihren!

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage und unkontrollierten Wiederanlauf!
* Anlage vor unbeabsichtigtem Betatigen sichern.

¢ Nach der Installation einen kontrollierten Wiederanlauf gewéhrleisten.

10.5 Elektrische Installation / Inbetriebnahme

10.5.1 Kabelverschraubung mit Schraubklemmen

Vorgehensweise:

— Das Gehause 6ffnen, unter Beachtung der Hinweise in Kapitel ,,8 Offnen und SchlieBen des Gehduses*.

—> Anschlusskabel fur Signale und Spannungsversorgung sowie gegebenenfalls fir den externen Initiator
nach den entsprechenden Regeln der Technik konfektionieren.

— Kabel durch die entsprechenden Kabelverschraubungen in das Gehauseinnere einflhren.

— Adern entsprechend der in ,Bild 17 beschriebenen Anschlussbelegungen an den Anschlussklemmen
fixieren.

Gegebenenfalls Kabel mit einem Kabelbinder fixieren!

— Gehéuse schlieBen, unter Beachtung der Hinweise in Kapitel ,8 Offnen und SchlieBen des Geh&uses*.

HINWEIS!
Sicherstellung des IP-Schutzes!

* Die Uberwurfmuttern der Kabelverschraubungen sind zur Gewéhrleistung des IP-Schutzes entspre-
chend den verwendeten KabelgréBen bzw. Blindstopfen anzuziehen (ca. 1,5 Nm).

e Wird kein externer Initiator verwendet, muss die rechte Anschlusséffnung mit einer Blindverschraubung
dicht verschlossen sein!
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HINWEIS!
Einsatz des Steuerkopfes unter Ex-Atmosphare

e Verwenden Sie nur Kabel und Kabelverschraubungen, die fur den jeweiligen Einsatzbereich zugelassen
sind, und montieren Sie die Kabelverschraubungen entsprechend der jeweiligen Bedienungsanleitung!

e VerschlieBen Sie alle nicht benétigten Offnungen mit Ex-zugelassenen Verschlussschrauben/-stopfen!

24 V DC - Elektronikmodul, Klemmleistenbelegung:

Teach-Tasten T1-3 _—_\
Klemmleiste ﬁ O %
Magnetventilanschluss 5“ ' \av1 % Service-Schnittstelle
mit Status-LED fr Ventil V1 = 2
24V @ ON D DIP-Schalter zur Farb-
Spannungsversorgung GND @ ElEl H codierung der LED's
T 1234
s10uT||@ 1234
$20UT|((@ V2o | E] Magnetventilanschliisse
Riickmeldesignale — 1t — mit Status-LED
$1-84 OUT S30UT((D Iy Olvs 8 TR fiir Ventile V2, V3
$40UT||@ INI
Y1 @ 20 | — Anschluss des
Ansteuerung Magnetventile Y2 @ || @||[saN externen Initiators
i3 Y3 |2 || @|lenD
Bild 17: 24 V DC-Elektronikmodul
Bezeichnung Bezeichnung . -
Klemmleiste Belegung Klemmleiste Belegung fiir externen Initiator
24V Spannungsversorgung 24 V 24V Spannungsversorgung 24 V
GND GND S4 IN Eingang externer Initiator
S10UT Ausgang Position 1 GND GND externer Initiator
S2 OUT Ausgang Position 2
S3 0UT Ausgang Position 3
S4 0UT Ausgang externer Initiator
Y1 Eingang Magnetventil V1
Y2 Eingang Magnetventil V2
Y3 Eingang Magnetventil V3

Schaltplan 24 V DC:
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Ausgang Position 3 ¢
(0/24 V, PNP) S3 out

| .
| Elektronik |
| Wegmesssystem :
: mit LEDs O0O0 |
Spannungsversorgung | Service-Schnitt- |
24V DC 24V stelle :
GND —:-> GND |

Ausgang Position 1

024V, pnp) 4| S1 out ooon I
Ausgang Position 2 <I DIP-Schalter |
(0/24V,PNP) | S2 out fiir LEDS I
I
I
I
I
I
I
I

Ausgang ext. Initiator
Eingang Magnet(\ét/e;zil\;) Y1 : Tasten T3
. . | T1
Eingang Magnetventil 2 | |
_ (0/24 V) | > Y2 :
Fngang Magne%?gﬁ"\}o’) —'->| Y3 || Ventil- / O V1 : Ventil V1
| | ansteuerung .
Ae——{22v] || Kontrol-LEDs O V2] | VentiV2
L I. S4in | 1I'| fur Ventile O +—»lv3 : Ventil V3
I
I I
- - d

Bild 18:  Schaltplan 24 V DC
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10.5.2 Multipolanschluss

Bei Varianten mit Multipolanschluss sind keine internen Verkabelungsarbeiten notwendig, wodurch die Instal-
lation und Inbetriebnahme vor Ort deutlich vereinfacht, beschleunigt und das Risiko von Undichtigkeiten ver-
ringert wird. Sie bendtigen allerdings entsprechend konfektionierte bzw. montierte Kabelséatze mit folgender
Pin-Belegung:

Ein- und Ausgangssignale zur Gibergeordneten Steuerung (SPS):
12-poliger Rundsteckverbinder M12 x 1,0 (nach IEC 61076-2-101)

Pin 3 - S1 out Pin 2 - GND
Pin 4 - S2 out
Pin1-24V
Pin 5 - S3 out
Pin9-Y3
Pin 6 - S4 out
Die mittleren Pins
(10, 11 und 12)
Pin 7 - Y1 Pin 8 - Y2 sind nicht belegt
Bild 19:  Multipolanschluss, 12-polig (Blick auf Steckerstifte)
Pin Bezeichnung Belegung

1 24V Spannungsversorgung 24 V
2 GND GND
3 S1 out Ausgang Position S1
4 S2 out Ausgang Position S2
5 S3 out Ausgang Position S3
6 S4 out Ausgang externer Initiator S4
7 Y1 Eingang Magnetventil V1
8 Y2 Eingang Magnetventil V2
9 Y3 Eingang Magnetventil V3
10 nicht belegt
11 nicht belegt
12 nicht belegt




AS-Interface - AusfUhrung ’:b PE NTAI R SUDMO INTELLITOP®2.0

11 AS-INTERFACE - AUSFUHRUNG

111 Begriffserklarung

AS-Interface-Anschaltung

AS-Interface (Actuator-Sensor-Interface) ist ein Feldbussystem, das zur Vernetzung von hauptsachlich binéren
Sensoren und Aktoren (Slaves) mit einer Ubergeordneten Steuerung (Master) dient.

Der Anschluss der Steuerkdpfe an héhere Bussysteme ist Uber handelslbliche Gateways maoglich.
Kontaktieren Sie hierzu Ihren zustandigen Vertriebspartner.

Busleitung

Ungeschirmte Zweidrahtleitung (AS-Interface-Leitung als AS-Interface-Formkabel), auf der sowohl Informationen
(Daten) als auch Energie (Spannungsversorgung der Aktoren und Sensoren) Ubertragen werden.

Netztopologie

In breiten Grenzen frei wahlbar, d. h. es sind Stern-, Baum- und Liniennetze moglich. Weitere Details beschreibt
die AS-Interface-Spezifikation (Ausflihrung A/B-Slave konform zur Spezifikation Version 3.0).

Zu beachten ist die maximale Lange des Buskabels - siehe Kapitel ,,11.4 Maximale Lange der Busleitung*.

Die Steuerkdpfe sind als AS-Interface-Version mit erweitertem Adressbereich (A/B-Slaves) fir 62
Slaves oder optional als AS-Interface-Version fur 31 Slaves konfiguriert. Details siehe Kapitel ,11.9
Programmierdaten*.
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11.2 Elektrische Anschlussmoglichkeiten AS-Interface

Fur den elektrischen Anschluss des Steuerkopfes stehen folgende Anschlusskonzepte zur Auswahl:

Kabelverschraubung mit Multipolanschluss | Kabelverschraubung mit Multipolanschluss
(M12-Stecker nach IEC 61076-2-101, 4-polig), | (M12-Stecker nach IEC 61076-2-101, 4-polig),

Kabellange ca. 15 cm Kabellange ca. 80 cm
Anschluss links: AS-Interface Anschluss links: AS-Interface
Anschluss rechts: externer Initiator Anschluss rechts: externer Initiator

Bild 20:  Anschlusskonzepte AS-Interface

11.3 Anzahl anschlieBbarer Steuerkopfe

Die tatsachlich mégliche Ausbaustufe ist abhangig von der Summe aller einzelnen Arbeitsstrome je Steuerkopf,
die an einem gemeinsamen AS-Interface - Bus-Segment Uber den Bus versorgt werden - siche Beispielrechnung

in Kapitel ,11.6 Auslegungshilfe® auf Seite 55.

Standard: AS-Interface / 62 Slaves

(AS-Interface-Version mit erweitertem Adressbereich (A/B-Slave))

Bei der AS-Interface-Version mit erweitertem Adressbereich (A/B-Slave) kann 1 Master mit 62 Slaves
kommunizieren.

Option: AS-Interface / 31 Slaves

(AS-Interface - Version mit Adressbereich 31 Slaves)

In diesem Fall kbnnen maximal 31 Steuerkdpfe an eine Busleitung angeschlossen werden (Restriktion
Adressbereich).

11.4 Maximale Lange der Busleitung

Das Buskabel darf maximal 100 m lang sein. Bei der Auslegung sind sédmtliche AS-Interface-Leitungen eines
AS-Interface-Stranges zu bertiicksichtigen, also auch die Stichleitungen zu den einzelnen Slaves sowie die
Verkabelung innerhalb der Steuerkdpfe.

Bei der Anlagenauslegung muss als rechnerische Leitungslange des Kabels am Steuerkopf entweder 0,3
oder 1 m angesetzt werden (siehe nachfolgende Tabelle). Dies berlcksichtigt die auBerhalb sowie die inwendig
verbauten Kabelldngen (siehe auch nachfolgende Beispielrechnung).
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Variante Rechnerische Leitungslange (inkl. Kabel im Inneren)
Multipol (Kabellange, auBen ca. 15 cm) 0,3m
Multipol (Kabellange, auBen ca. 80 cm) 1,0m

Tab. 5:  Rechnerische Leitungsldnge am Steuerkopf (Kabellénge innen + aul3en)

Beispielrechnung Leitungslédngen :

fur Multipolanschluss mit duBerer Kabellange von 15 cm:

Bei Einsatz von 62 Steuerkdpfen darf das AS-Interface-Formkabel maximal noch (100 m - 62 * 0,3 m) = 81,4
m lang sein.

Wenn die rechnerische Gesamt-Leitungslange von 100 m Uberschritten werden sollte, kann bei Bedarf ein
handelsiblicher AS-Interface-Repeater verwendet werden.

Maximale Stromversorgung Uber zertifizierte AS-Interface Netzteile < 8 A beachten!
Details siehe AS-Interface - Spezifikation.

Beachten Sie hierzu die optionale Ausfiihrung ,,AS-Interface mit externer Spannungsversorgung®, um das
AS-Interface-Bussegment zu entlasten! (siehe Kapitel ,,11.5% und ,11.8%)

Verwenden Sie Kabel gemaB der AS-Interface Spezifikation.
Bei der Verwendung anderer Kabel verdndert sich die maximale Kabellange.

11.5 Elektrische Daten

Anmerkungen / Hinweise:

Ausgange (aus Mastersicht): 0 bis 3 Magnetventile
Eingange (aus Mastersicht): 3 bindre Rickmeldesignale und 1 x externer Initiator
Watchdog: féllt die Buskommunikation tber 50 bis 100 ms aus, werden die

Ausgénge auf 0 gesetzt

Einstellung der Spannungsversorgung der Ventile Gber Jumper auf dem AS-Interface-Elektronikmodul:

Spannungsversorgung Uber AS-Interface Externe Spannungsversorgung

(Anschluss siehe Kapitel

»11.8 Elektrische Installation AS-Interface®)

Power Valve (| 24V Power Valve (@ | 24V
ASI @| S4IN ASI @| S4IN
Ext. @| GND Ext. @| GND
, 7 L

Jumper Jumper

Bild 21:  Jumpereinstellungen fiir Spannungsversorgung (ber AS-Interface oder (ber externe Spannungsversorgung

Der Steuerkopf IntelliTop 2.0 wurde entsprechend der Complete Specification (V.3.0) und dem Profil S-7.A.E
bzw. S-7.F.F der AS-International Association entwickelt.
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Anschlisse:

Variante Multipolanschluss

Spannungsversorgung:

1 x M16 x 1,5 Kabelverschraubung / SW19 mit Multipolanschluss
(M12-Stecker nach IEC 61076-2-101, 4-polig) fir Spannungs-
versorgung und Signale, Kabelldnge ca. 15 cm oder ca. 80 cm

1 x M16 x 1,5 — Anschlussmdglichkeit fir externen Initiator (mit
Blindverschraubung verschlossen - diese vor Gebrauch entfernen!)

29,5 ... 31,6 V DC (gemaB Spezifikation),
21,0 ... 31,6 V DC (gemaB Spezifikation Power24)

Eingang / Naherungsschalter (externer Initiator: S4 in):

Spannungsversorgung:
Strombelastbarkeit Sensor-
versorgung:
Kurzschlussschutz

Bauart:

Eingangsstrom 1-Signal:
Eingangsspannung 1-Signal:
Eingangsstrom 0-Signal:
Eingangsspannung 0-Signal:

angelegte AS-Interface-Spannung am Steuerkopf - 10 %
max. 30 mA

DC 2- und 3-Draht,
SchlieBer (normally open), PNP-Ausgang
| > 6,5 mA, intern auf 10 mA begrenzt

Sensor

USensor > 1 0 V
Sensor < 4 mA
U <5V

Sensor

Eingange (aus Mastersicht) / bindre Riickmeldesignale:
Die Gewinnung der 3 bindr zurlickgemeldeten Ventilpositionen ist in Kapitel ,,17 Wegmesssystem*

beschrieben.

Ausgange (aus Mastersicht) / Magnetventile:

Max. Schaltleistung:
Typ. Dauerleistung:

Watchdogfunktion:

Leistungsabsenkung:
Anzugsstrom:
Haltestrom:
Betriebsart:
Ventiltyp:

max. 0,9 W (je Magnetventil, fir 200 ms nach dem Einschalten)
0,6 W (je Magnetventil, ab 200 ms nach dem Einschalten)

integriert

Uber AS-Interface - Elektronik integriert

30 mA bzw. 0,9 W /200 ms (bei 30,5V-AS-i-Spannung)
20 mA bzw. 0,6 W (bei 30,5V-AS-i-Spannung)
Dauerbetrieb (100 % ED)

Typ 6524

Zentrale Anzeige der Schaltzustande:

Stromaufnahme aus AS-i
bei 30,5V-AS-i-Spannung:

Anzahl darstellbarer Farben:

max. 33 mA bzw. 1 W je dargestellter Leuchtanzeige

2 Farben fUr Schaltzustdnde des Prozessventiles
1 Farbe fur Fehlersignalisierung
sUniverselle Farbumschaltung” siehe Kapitel ,,18 Top-LED /

Farbzuordnungen®.

Spannungsversorgung liber AS-Interface - Bus (ohne externe Spannungsversorgung):

max. Stromaufnahme aus AS-i:
Stromaufnahme im Normalbetrieb

200 mA (inkl. externer Initiator mit 30 mA)

aus AS-i (nach Stromabsenkung): < 150 mA

integrierter Kurzschlussschutz

3 Ventile aktiviert, 1 Position rickgemeldet mit LED-Anzeige,
kein externer Initiator
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HINWEIS!
Schutz vor zu groBen Stromen

e Werden alle 3 Magnetventile gleichzeitig Uber AS-Interface angesteuert, schaltet die Elektronik die
Ventile nacheinander mit jeweils 200 ms Zeitverzégerung ein, um den Bus vor zu groBen Strémen zu
schitzen.

Externe Spannungsversorgung fiir Magnetventile:

Externe Spannungsversorgung: 19,2V DC bis 31,6 VDC
Das Netzgerat muss eine sichere Trennung nach IEC 364-4-41
enthalten. Es muss dem SELV-Standard entsprechen. Das
Massepotential darf keine Erdverbindung haben.

max. Stromaufnahme aus externer Spannungsversorgung fir
Ausgéange (Magnetventile) - ohne integrierte
Strombegrenzung: < 110 mA bei 24 V DC (fir 200 ms nach Einschalten des 3. Ventils)

max. Stromaufnahme aus AS-i
fur Eingadnge und Anzeige: < 150 mA (inkl. externer Initiator, Riickmeldung, Fehleranzeige)

integrierter Kurzschlussschutz
Bitte beachten Sie die nachfolgenden Hinweise zum Strombedarf und zur maximalen Ausbaustufe

des AS-Interface-Netzes im Kapitel ,,11.3 Anzahl anschlieBbarer Steuerkdpfe® und gegebenenfalls in
den AS-Interface-Spezifikationen.

11.6 Auslegungshilfe

Auslegungshilfe bei Versorgung der Ventile Gber AS-i-Bus

Leistungsaufnahme der Elektronik:
P = 1,0W bzw. I = 33mA bei 30,5V

El El

Leistungsaufnahme eines Ventils beim Einschalten (200 ms):

P entivein = 09W bzw. = 30mA bei 30,5V
IVentiI-EIN
Leistungsaufnahme eines Ventils nach Absenkung:
P = 0,6W bzw. I = 20mA bei 30,5V

Ventil Ventil

Leistungsaufnahme einer optischen Stellungsriickmeldung:
P = 1,0W bzw. I = 33mA bei 30,5V

LED LED

Fur die Auslegung der maximalen Leitungslangen ist Kapitel ,,11.4 Maximale Lédnge der Busleitung® zu
beachten.

Auch wenn mehrere Ventile eines Steuerkopfes gleichzeitig Gber den Bus eingeschaltet werden,
wird das Schaltsignal gestaffelt an die Ventile weitergegeben, d.h. es wird immer nur ein Ventil
0,9 W aufnehmen.
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Berechnungsbeispiele:

Beispiel 1:
3 Ventile werden gleichzeitig eingeschaltet, eine Position wird riickgemeldet (Zustand fiir 200 ms):
l:)Slave = PEI + 1 X F)VentiI-EIN + 2 X I:)Ventil + 1 X I:)LED
41W = 1,0W + 1x09W + 2x06W + 1x1,0W
oder
ISlave = IEI + 1 X IVentiI-EIN + 2 X IVentil + 1 X ILED
136 mA = 3B3mA + 1x30mA + 2x20mA + 1x33mA
Beispiel 2:
3 Ventile sind gleichzeitig eing